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This catalogue shows the extent of our CENTALINK-
shaft range at the time of printing. This program is still
being extended with further sizes and series,

It you are unable to find a suitable shaft for your appli-
cation please do not hesitate to contact us. The experience
of Centa gained during 25 years of coupling manufacture
with more than 5 million couplings sold combined with
our extensive range of 20 coupling series allows us to
provide a good technical and economic solution for almost
all problems.

We reserve the right to amend any dimension or detail
specified or illustrated in this publication without notice
and without incurring any obligation to provide such
modification to such couplings previously delivered.
Please ask for an application drawing and current dala
before making detailed coupling selection,

We would like to draw your attention to the need 1o
prevent accidents or injury. No safety guards are included
in our supply. Copyright fo this technical document is
held by CENTA Antriebe Kirschey GmbH 1992

CENTALINK® and CENTAX® registered Trademark
of CENTA Antriebe

Calalogue No, CL-4-99

Dieser Katalog zeigt nur das bei Drucklegung vor-
handene Programm der CENTALINK-Gelenkwellen.
Dieses Programm wird jedoch standig in Hinsicht auf
weitere BaugroBen und Baulormen erweitert.

Falls Sie fir Ihren Einsatzfall nicht die geeignete Ge-
lenkwelle finden, fragen Sie bitte bei uns an. Die reiche
Erfahrung der Firma Centa — gewonnen in 25 Jahren mit
mehr als 5 Millionen verkauften CENTA-Kupplungen -
und das umfangreiche Programm von 20 Kupplungs-
baureihen bieten fur fast alle Probleme eine technisch
gute und wirtschaltlich glnstige Losung.

Wir behalten uns vor, die MaBe, die technischen Da-
ten und die Konstruktion zu andern; alle Angaben dieses
Kataloges sind unverbindiich. Fragen Sie bitte nach ver-
bindlichen Einbauzeichnungen und Daten, wenn Sie eine
Gelenkwelle einplanen.

Wir verweisen auf die rechtlichen Vorschriften fUr die
Unfallverhitung. Eventuell vorzunehmende Abdeckun-
gen oder dergleichen gehdren nicht zu unserem Liefer-
umiang. Diese technische Unterlage hat gesetzlichen
Schutz nach DIN 34.

CENTALINK® und CENTAX® sind eingetragene
Warenzeichen der Firma CENTA Antriebe

Katalog Nr. CL-4-99
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The internationally patented CENTALINK shafts
are on the market since 1991, more than 1000 units
perform well in severe applications. Many of them
have reached more than 20.000 hrs in service with-
out any problems.
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The CENTALINK shaft consists of links which are
designed for efficiency using flexible bushes for pust
and pull. In each link there is a cylindncal flexible [,,\“:.;'n
which is connected radially to the hub and a spheroidal
flexible bush which is cor lzl"[“'!"l.‘ axially 1o the flange

This ingenious new design results in a very simple
highly flexible low cost and easy to assemble ink coup
ling. There are between 3 and 8 links per joint depending
on the shafl size

The rubber joints of the CENTALINK shaft are based
on well proven, well dmensioned rubber bushes or sphe
rical joinis, where the rubber is vulcanised to the inner
and outer metal part and is under high precomprassion
Such couplings have been well proven in similar appli-
cation, e.g. couplings for highspeed trains.

All movements of the joints are absorbed lexibly by
the rubber bushes withoul relative movement of the
metal — and therefore free of wear

CENTALINK

liheXsilentddrivesha
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Die international patentierten CENTALINK-Gelenk-
wellen sind seit 1991 auf dem Markt, mehr als 1000
Einheiten haben sich in harten Einsé&tzen bestens
bewdhrt, Viele davon haben Laufzeiten van mehr als
20.000 h ohne Probleme erreicht.
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gummielastischen Buchsen

In jedem Lenker befinden sich eine zylindrische
Gummibuchse, die radial mit der Nabe versch
und aine spharische Gummibuchse, die axial mit einem
Flansch verschraubt ist

Diese neuartige Konsiruklion ergibt eine sehr gin-
lache, hochelashische, preiswerte und gut monterbare
Lenkerkupplung. Je nach BaugroBe sind 3-8 Lenker |e
Gelenk angeordnet.

Die Gummigelenke der CENTALINK Gelenkwelle ba
sigren auf bewahrten, reichlich dimensionienen Gummi-

buchsen bzw. Kugelgelenken, wobei das Gummi am
inneren und auBeren Metall anvulkamisiert st und unter
haoher Druckvorspannung steht. Derartige Gummigelenke
haben sich seit langer Zeit in vergleichbaren Arwendungs-
fallen, z. B. in Kupplungen fur Hochgeschwandigkeitszioe
bestens bewahrt

Alle Bewegungen der Gelenke werdean in den Gummi-
buchsen elastisch — ohne Relativbewegung zum Metall

und damit verschleBlirer aufgenommen

CENTA Transmissions 3 leading by innovation



CENTALINK joints offer the following outstanding
advaniages:

* compensation for considerable axial, radial and angular
misalignment
with very low reacting forces, and linear characteristics

* constant velocity transmission, angular deflection of
the two joints may be differant

* silent operation, transmitted noise reduced. The trans-
mission of noise is interrupted in four places by rubber
bushes.

free of backlash, torsionally stiff. The single joints are
also radially stiff

* free of maintenance, free of wear, with fail-safe-feature

radially exchangeable without disturbing connected
machinery

* easy visual check of the condition of the rubber bushes,
easy and fast exchange of the links is possible without
special tools

" long shall distances can be spanned

* combinations with torsionally flexible CENTAX-elements
allow optimal tuning of the torsional situation (page 14)

* the design is protected by international patents.

CENTA \‘\*
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Die CENTALINK Gelenkwellen bieten folgende her-
vorragende Eigenschalten:

* Ausgleich von groBen axialen, radialen und winkeligen
Verlagerungen

* Dabei geringe Ruckstellkrafte, mit linearer Kennlinie,
d. h, proportional zur Auslenkung, und fast nicht beein-
fluBt vem Obertragenen Drehmoment.

* Homokinetische Ubertragung, der Beugewinkel der
beiden Gelenke kann unterschiedlich sein.

* Gerduschirgie Arbeitsweise und Gerduschdampfung,
die Weiterleitung von Gerduschen und Vibrationen wird
gedampft, da der Kérperschall durch die Gummibuch-
sen 4mal nacheinander unterbrochen wird.

Spielirel, drehsteif. Das einzelne Gelenk ist auch radial
steil.

* Warlungsirei, verschleiBfrei, durchdrehsicher
Mittelteil radial montierbar, ohne Verschiebung der
Wellen,

* Leichte visuelle Uberprafung der Gummibuchsen, ein-
facher, schneller Austausch der Lenker ohne Spezial-
werkzeug moglich,

Grofie Wellenabstande konnen Oberbrickt warden,

Kombinationen mit drehelastischen CENTAX-Elementen
erlauben optimale Abstimmung der Drehschwingungs-
lage. (Seite 14)

* Die Konstruktion ist durch internationale Patente
geschitzt,

-

Important areas of application

Ship main and auxiliary drives, between engne
and gear and between gear and jel-drive, propeller,
generator, hydraulic pump, waterpump etc.

Drive of rail cars between engine and gear or bet-
ween gear and axle.

Windlurbines, cooling towers, fan drives, mills, glazing
rollers, steel mills. General construction and machine
industry and heavy engineering.

Wichtige Einsatzgebiete

Schiffshaupt- und Nebenantriebe, zwischen Motor
und Getriebe und zwischen Getriebe und Jet-Antrieb,
Propeller, Generator, Hydraulikpumpe, Wasserpumpe
Lsw.

Antrieb von Schienenfahrzeugen, zwischen Motor
und Getriebe oder Getriebe und Achse

Windkrafiwerke — Kihitdrme — Ventilatorantriebe —
Miihlen — Kalander Walzwerke,

Allgemeiner Maschinen- und Anlagenbau.
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Explanation of technical data and
selection of CENTALINK

Nominal torque

First the CENTALIMK shaft selection has 1o be based
on the nominal torque Tk, This is allowable continuously
within the permitted speed range. Under ditficult opera-
tion conditions additional service factors may be requi-
red. For high ambient temperature the temperature fac-
tor of S has to be considered,

. Tkn = nominal torque of
Tkn = P850 CEMTALINK (kNm)

LLEs Sﬁ Il power to be transmutied (kW)
n speed (rpm)
S = lemperatura factor according 1o
chagram
St
1.0 “L‘_
05 e
tu
0
e
30 40 50 60 70 80 90

86 104 122 140 158 176 194 F

For drives subject to torsional vibration (eg. diesel
engines) the selection of the shaft has to be checked by
a torsional vibration calculation

With our extensive knowledge of such drives we can
make the necessary calculations if requested.

Maximum torque

The maximum torque is that which may occur in tran-
sient operation (start-up, shock, passing through reso-
nance) and for a limited length of time,

Direction of rotation

Centalink shafts can be assembled to suit any direction
of rotation, but for technical reasons the links must be
fitted so that the links are pulled. Therefore when ordering
please give the direction of rotation "cw™ or “cow”™ when
looking at the driving end, as the example.

Erlauterung der technischen Daten
und Auslegung von CENTALINK

Nenndrehmoment

Die Auslegung der CENTALINK. Gelenkwellen mul
zunachst nach dem Nenndrehmoment Ten erfolgen.
Dieses ist im zulassigen Drehzahlbereich dauvernd zu-
lassig, wenn nicht erschwerende Einsalzbedingungen
noch sonstige Betriebsiakloren erfordern. Bel hoheren
Umgebungstemperaturen muB der Temperaturfaktor St
berlcksichtigt werden.

n = Menndre yment van
Ty = : ‘ ;’:5 o (“jifﬁ.:'tﬁlill;l\r:c;:vur: )
F = zu Oberfragende Leistung (KW)
n Direhzahl (1)
S Temperaturfaktor nach Diagramm

Bei Antrieben mit Drehschwingungen (z.B. Diesel-
motoren) muB die Auslegung der Gelenkwelle immer
durch eine Drehschwingungsrechnung dberpruft werden
Unser Know how im Berechnen von Drehschwingungen
und im Auslegen von entsprechenden Kupplungen steht
lhnen dazu gerne zur Verfugung,

Maximaldrehmoment

Das Maximaldrehmoment ist das Drehmoment, wel-
ches im transienten Betrieb (Anfahren, Stofle. Resonanz-
durchfahrt usw.) héchstens und mit begrenzter Anzahl
auftreten darf,

Drehrichtung

Die CENTALINK-Gelenkwellen sind jeweils nur fir
eine Drehrichtung ausgelegt, namlich die Drehrichiung,
wobei die Lenker unter Zug stehen. Daher bitten wir bei
Bestellung immer um Angabe der Drehrichtung bei Blick
auf die treibende Maschine, gemal folgendem Beispiel:

BE=

Drehrichtung: cw oder cow

CENTA Transmissions 5 leading by innovation
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Allowable axial misalignment

The value for 2\ Kg in the technical data table is the
maximum wvalue for transient operation situation (eg.
shock, heavy sea efc.).

The continuous (static) axial misalignment on installa-
tion of the shalt should be as low as possible, not greater
than 20%6 of /A Kg

MAWs = 02 A Ka for continuous operation

LW = AKs for transient operation

axial reaction farce:
Fa = /A Wa: Ca (KN)

Allowable radial and angular misalignment

For cardanic shafts a radial misalignment is always
converted to angular misalignment. Additionally there
may be an angular misalignment of the connected shafts.

Therefore both kinds of misalignment have to be
checked at the same time.

There are 2 typical kinds of arrangements for such
shalting,

Z-Arrangement

Driven and driving shalts are in parallel yet displaced
raclially to each other The radial misalignment of the
connected shafts will be converted 1o an angular misa-
lignment of the middle part.

W-Arrangement
Dnven and dnving shafts are not in parallel, but relate
to each other in the resulting angle B.

The angle e« produces a radial misalignment 2 W,
at the same time.

The angles «1and « 2 of both joints can be equal or
different.

Zulassiger axialer Wellenversatz

Der Wert fiir A Ky in der Tabelle der techrischen
Daten gill als maximaler Werl fir iransiente Betriebszu-
stande (z. B. Shock, schwerer Seegang usw.).

Bel der Installation der Gelenkwelle soliie der fest
vorgegebene, dauernde (statische) axiale Wellenversatz
méglichst gering sein, hochsatens jedoch 200 vom A Ka

DMWa = 0.2 A Ky fur Daverbetrieb

AWa = AKa

1A

fur Transientbetrieb

Reaktionskraft ber axialem Versatz
Fa = P Wa- Ca (KN)

Zulassiger radialer und winkeliger Versatz
Bei Gelenkwellen wird ein radialer Versatz immer in
einen Winkelversalz umgewandelt. Zusatzlich kann ein
winkeliger Versatz der verbundenean Wellen worliegen.
Diese beiden Versatzarten missen daher gemeinsam
betrachtet werden. Man unterscheidet bei Gelenkwellen
2 typische Anordnungen:

Z-Anordnung

An- und Abinebswellen sind parallel, j[edoch zuein-
ander radial versatzt. Der radiale Versatz der verbunde-
nen'Wellen wird in eine winkelige Verlagerung des Mittel-
teiles umgewandelt. ®] = w2

Lo

S g |t

W-Anordnung

An- und Abtriebswellen sind nicht parallel, sondern
stehen zusinander unter dem resultierenden Winkel .
Aus dem Winkel &1 resulliert gleichzeilig auch ein radia-
ler Wellenversatz £ W,

Die Winkel «1 und «2 der beiden Gelenke kannen
gleich oder verschieden sein

Lo

= :

CENTA Transmissions
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The angle has to be checked at each joint separately,
and the largest angle «1 or «2 has to stay within the
allowable range

The resulting total angle B is not relevant for the selec-
tion of the shafts, as long as the two angles «1 and a2
are within their limits.

These rules also apply analogously for single joints.

The eontinuously allowable angular misalignment
is about 1 degree. However, in the interest of long life this
value should be kept as low as possible.

For transient conditions (2g. engine starting and stop-
ping, very rough sea eic) up to 3 degrees are allowable.

For shock situations 6 degrees are allowable. These
figures apply to each single joint

The relation between angular misalignment, distance
of the joints and the resulting radial misalignment lies in
the following formula

DW= Le -tane

Once the allowable misalignment is determined and
a certain radial displacement is required, the resulting
minimum distance Lg of the shafts can be calculated ac-
cording to the a.m. formula as well. For an easy, fast layoul
these relationship are shown in the following diagramm
for various allowable angles «

Die Abwinkelung muB an jedem Gelenk fir sich allein
tberprift werden, und der jeweils griBte Winkel « 1 oder
o 2 darf den zulassigen Wert fir £ K nicht dberschreiten

Der resultierende Gesamtwinkel B ist f0r die Ausle-
gung nicht relevant, solange die beiden Winkel a1 und
@ 2 im zulassigen Bereich bleiben.

Der dauernd zulassige Winkelversatz betragt ca.
1°. Er solite jedoch im Interesse einer langen Lebens-
dauer so klein wie méglich gehalten werden.

Fir transiente Betriebszusténde (2. B. An-und Ab-
stellen der Motoren, schwerer Seegang usw.) sind bis zu
3 Grad zulassig, und fiir Schocksituationen sind & Grad
zulassig. Diese Werte gelten jeweils fir ein Gelenk

Der Zusammenhang zwischen zulassigem Winkel-
versatz, Abstand der Gelenke und dem daraus resultie-
renden radialen Versatz ergibt sich aus folgender Formel.

SMWr = Lg - tane

Wenn die zuldssige Winkelabweichung ermittelt ist
und ein bestimmter Wellenversatz gefordert wird, dann
kann man aus obiger Formel auch den daraus resullie-
renden Mindestabstand Lg der Gelenke berechnen. Fur
eine bequeme, schnelle Auslegung sind diese Zusam-
menhinge in folgendem Strahlendiagramm fir verschie-
dene zuldssige Winkel e« dargestealit

59 3° 250 22
100 s
rd
a0 2
E // ,/" o
o
&0 ”
I / /| ,,,/"f ] b7
W, A
e </ é@@? ,// e
= et /} < SE = Z ]
f // e s f"/ o
- 50 /4, // /"/ ] - 1
N Vi P ]
E 40 Jf // /] ,a'/ - & ‘,dln\}e{nﬂ
% f/ // = tﬂf“ﬂmu#
= 3 30 : 4 A Ot
E g / 4"(/;/, ’_‘—""‘ _..-"""""-..‘ ] afat
20 P AV d /"""/ ——
3 /| Y AA A |~ L S
10 ..-"ﬂ:"' i /"'/ m——
g
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

dslance belween links Abstand zwischen Gelenken

Lg —= mm
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Allowable Speed

The value in the technical data tables shows the abso-
lute maximum allowable speed. For longer lengths the
allowable speed is also limited by the critical speed of the
lube, and if necessary it has to be reduced. The diagram
below shows the limiting values for speed and length of
shalt sizes. Each combination of speed and length below
the relevant diagonal lines 1s permissible.

e.g. for size 48: n = 1250 rpm, thus:

The radial stifiness of the links has hereby aiready
heen consicerad. A further conditions is, that the bearings
and shafts, that are supporting the CENTALINK shaft,
have sufficient rigndity,

2400 : | ;
3 N |2, o q%b
B Y i,
M Y A | w W
N \\ "\\ hy '_w
1500 < e e
< N N
St S, B N N AN N
e T Y W
i ) 5 S O S
I NN '\N NN
W 1 O N
I N SIS
|
BO0 i \\ N
- | i
5 |
EE .
cg2500 3000 4000 5000 8000
gi distonce balween lrks Lg —= mm
Absiond zwischen Gelenken

Should longer distances have to bespanned, 2 or more shalts Have
o be used

The Inliowing skeiches show 2 principles lor such shans
I B &l

2 U point shalts wath intermediate shaft supponed by 2 bearings

|

1 U joerit shiaft and 1 imermediate shaft weth only 1 bearnng and only
1 joint. The bearing has to be alie to sphencally adjust

)

Zuldssige Drehzahl

Der Wert in der Tabelle der technischen Daten gibt
die absolut hochste zulassige Drehzahl an. Bei grofieren
Langen wird die zuldssige Drehzahl jedoch auch durch
die biegekritische Drehzahl des Rohres begrenzt, und
gegebenentalls reduziert. Nebenstehendes Diagramm
zeigt fur die einzelnen GelenkwellengroBen die Grenz
werte lir Drehzahl und Lange. Die schragen Linien stellen
die zuldssigen Maxima fir die einzelnen Groflen dar, jede
Kombination aus Drehzahl und Lange unterhalb der |e-
weiligen Linie isl zulassig

z.B. fur GroBe 48; n = 1250 min-T, daraus folgt
LGmax = 3400 mm

Hierbel ist die radiale Elastizitat der Lenker berick
sichtigt. AuBerdem ist vorausgesetzt, daB die die Gelenk
welle tragenden Wellen und Lagerungen hinreichend
steif sind.

Falls groBere Abstande zu uberbricken sind, dann
missen 2 cder mehr Gelenkwellen verwendet werdean.

Die Skizzen unten links zeigen 2 Prinzipien {0r solche
Gelenkwellenstrange:

Obere Skizze:
2 Gelenkwellen mit 2:fach gelagerter Zwischenwelie.

Untere Skizze:

i Gelenkwelle und einmal gelagerte Zwischenwelle
mit nur 1 Gelenk. Das Lager muf sich spahnsch ein-
stellen kbnnen.

One of four CENTALINK-shaft lines size 86 in ferry
WKATTEGAT”
P = 5800 kW /560 rpm. T = 99 KNm each shaft

Eine von vier CENTALINKWellenstrangen GroBe 86
in der Fahre ,,KATTEGAT"

P = 5800 kW / 560 min? T =99 KNm je Wellenstrang

CENTA Transmissions 8 leading by innovation



CENTALINK

CENTALIMK. ~ Mominal Max. Continu- Dyn. Torsional
Size Torque Torque ous Stiffness *
Vibr
Torque of

at 10 Hz links

Technical Data
Technische Daten

Allowable Axial Allowabde  Angular Max,

axial Stittness angular Stiffness Speed
Shaft Displace-

Displace- rnent
ment

Thn Thtman Trw
[kNm] [kNm] [kNm]

1,50

G ol NER
[kNmirad] [kNmZirac])  [mm]

Pt

Ca w Cuw Merax
[kMfmm]) [<* [kMmigrad]  [minT]

75,00 12,50

150,00

100,00 50,00 I.II_

* Dyn. Torsional Stiffness i e el O a Ciirks * Cuba

Dyn. Drehsteifigkeit Cren  Chwa  Cuubs W = L-Coma + Crute

length of tuba Ciines i5 stiffness of 2 sets of links Ciube is stifiness of 1 m (1000 mm) tube
Rohrlange L in [m] Steifigkei fur 2 Gelenke Steifigkeit fir 1 m Rohr

Balancing

The common balancing quality for U-joint-shafts is Q16 ac-
cording VDI 2060. If not agreed differently, the CENTALINK-
shafts are balanced as follows:

a) flanges, flangehubs and innerpart to quality 06,3
b) the links to quality G16.

I The links for the CENTALINK consist of forged aluminium
alloy.

They are weighed and brought to the same weight within a
close tolerance, Thus they will be as a set within the unbalance
tolerance. They can therefore be mounted and exchanged as
required.

Wuchtung

Die Gbliche Wuchtglte fur Gelenkwellen ist Q16 nach VDI
2060. Falls nicht anders vereinbart, werden CENTALINK-Ge-
lenkwellen wie folgt gewuchtet:

a) Flansch, Flanschnaben und Mittelteil mit Wuchtgiite Q6.3
b) Die Lenker mit Wuchtglte Q16.

Die Lenker der CENTALINK bestehen aus geschmiedeter
hochfester Aluminiumlegierung.

Sie werden ausgewogen und innerhalb einer engen Tole-
ranz auf gleiches Gewicht gebracht. Danach liegen sie auch
als Satz innerhalb der Unwuchttoleranz, Sie konnen daher
beliebig eingebaut und ausgetauscht werden,

CENTA Transmissions 9 leading by innovation
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The series FF is the normal series and includes 2 flan-
ges, which can be similar or difierant in design. Further-
more, if required, standard flanged hubs (page 12) or
other special hubs, flanges or adapters can be provided.

* The connecting dimensions are to metnc standards.
It is impartant that the value of clamping force is checked 1o ensure
that the torque can be transmitted. I necessary larger standard
flanges can be used. When using CENTA llanged hubs the torque
capacily iz increased using a higher quantity of fastener (please
see page 12),
** To be agreed

0,011
) 0023

Die Bauform FF ist die Normalbauform und sie bein-

haltet 2 Flansche, die gleich oder unterschiedlich ausge-
hildet sein konnen. Dazu kommen dann. je nach Bedarf,
Standardflanschnahen (siehe Seite 12) oder sonstige
lallspezifische Naben, Flansche oder Adapter.

* Die AnschiuBmale emsprechen der DIN-Norm
Die Dimensianierung der Verschraubung 8! darauihin zu Gberpr-
fen, ob das zu Gbertragende Drehmoment relbschilssig Gbertra-
gen wird. Nétigenfalls sind gréflere ganormie Anschiussa vorzu-
sehan,
Bei Werwandung der CENTA Flanschnaben 15! das Ubenragbare
Drehmoment durch &ine hohere Schraubenanzahl  erhaht

** Nach Bedarl

CENTA Transmissions 1 0' leading by innovation



Series
Baureihe i

CL-FO c
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CENTALINK Mominal Flanged
Size Torque hub

Mominal

Size
CENTALINK Menndreh- Kardan- | A B C Dx p, D
Grofe moment  flansch

MNenn- H7 01

Tin
[kMm] grofe

3,00 12 65

5,00 15 65

900 18 67 438 140 218
15,00 20 103 65 544 175 280
25,00 22 137 88,5 608 220 310

50,00 : 20 183 119 787 280 385

a6 100.00

For series FO a standard flange on one side is inten-
ded, while on the other side an existing plain flange can
be used.

In order to ensure the necessary space for movement
is available the axial bushes are elongated. Thus specially
tailored series can be easily designed.

" The connecting dimension are to metnc standards
It is important that the value of clamping force is checked to ensure
that the torque can be transmitted. If necessary larger standard
flanges can be used. When using CENTA flanged hubs the torque
capacity is increased using a higher quantity of fastener (please
s page 12).

* To be agreed
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Bei der Bauform FO ist auf einer Seite der Standard-
flansch vorgesehen, wahrend auf der anderen Seite ein
vorhandener, planer Flansch mitbenutzt werden kann,

Um den nétigen Freiraum far Verlagerungen zu ge-
wahrleisten, sind die axialen Buchsen entsprechend ver-
langert. Damit kénnen auf einfache weise maBgeschnei-
derte Sonderbauformen realisiert werden,

* Die Anschlufmafie entsprechen der DIMN-Norm.
Die Dimensionierung der Verschraubung ist daraufhin zu Uberpri-
fen, ob das zu Gbertragende Drehmoment reibschlussig abenragen
wird, Notigenfalls sind groBere genormte Anschlisse vorzusehen
Bet Verwendung der CENTA Flanschnaben i1 das Obertragbare
Drehmoment durch ene hohere Schraubenanzahl erhoht
Sehen Sie bilte Seite 12

* Mach Bedart
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Standard flanged hubs for
CENTALINK-shafts

hubh  CENTALINK
size size

180 48 50,55 180 110 1555 ( B+4)xM14 45

250 140 216 ( B+4)xMI1B 55

The connecting dimensions of these flanged hubs
suit the CENTALINK shafts and mostly conform with the
standards. To increase the transmittable torque we have
increased the quantity of fasteners. The normal pattern
for the holes remains, but we have added further holes,
for the link-flanges as well as for the flanged hubs.

If required, the hubs can be provided with finish bore
and keyway according to DIN 6885 or with involute spline,
with taper bore and keyway ar taper bore for oil-injection-
fit. Then the hubs will be balanced with guality Q6.3

Unless otherwise specified, the hubs will be delivered
prebored and unbalanced,

00 25 16 100

\»
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CENTA @*
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Standard Flanschnaben fir

CENTALINK Gelenkwellen
B o+ 4 todias 10+ & holes
Bohnmgen | . Bokrungen
= 5 P
-l e N
;; ,r'.f- | . 5

Trans-
Tghlenng  mibe  Ineds mass

e e

140 200 93 0030 72

18 125 175 430 220 0108 151

22 160 225 820 450 035 313

24 200 280 1080 108 1,013 583

Mmulmm
Maba in mm

Die AnschluBmaBe dieser Flanschnaben passen zu
den CENTALINK Gelenkwellen und s entsprechen weil-
gehend der MNomm. Zur Erhdhung des obertragbaren
Drehmomentes haben wir jedoch die Schraubenanzahl
erhoht. Das genormte Bohrbild wurde Gbernommen,
Zusatzlich wurden jedoch weilere Locher gebohrt, so-
wohl bei den Flanschnaben als auch bel den Gelenkwel-
lenflanschen.

Falls gewinscht, kdnnen die Naben mit Fertigbohrung
und Mut nach DIN 6885 oder mit Evolventenprofil cder
mit Konusbohrung und Nut, oder auch far Olprefiverband,
geliefert werden, Dann werden die Naben mit Wuchiglte
6.3 gewuchtel.

Ohne Angaben zur Bohrung werden die Naben vor-
gebohrt und ungewuchtel geliefert.
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Application - Samples Einsatzbeispiele

CENTALINK-jaint with highly flexible CENTAX-coupling CENTALINK-Gelenk mit hochelastischer CENTAX-
size 65 for ship main propulsion Kupplung GraBe 65 for Schiffshauptantrieb
MAN 2842 - FO0KW /2300 rpm MAMN 2842 - 700 kW/2300 min!

o | |
A H
| b Y 4 F ox
| e 13 | ol
= &
CENTALINK shait size 55 CENTALINK-Gelenkwelle CENTALINK in axle drive CENTALINK in Achsantrieb
in 500 kW windturbine in 500 kW Windkraftwerk of a rail car, gines Schienenfahrzeuges

i

CENTALINK zwischen Getriebe und Pumpe.

CENTALINK between gear and pump.
These drves in an olfice building of the Dut I ntnebe in e Birogebaude der b

e

CENTALINK Dal

short version el

kKurzbauform ;
chen alle Viarla (AN LS
chen dee Ubariragung v K
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CENTALINK combined with torsionally fiexible
CENTAX-elements

e il W Kombinationen von CENTALINK mit drehelastischen
i 1 CENTAX-Kupplungen

— CENTALINK shalt with torsionally damping CEMNTAX-V
intermediate coupling

Teny = 25 — 80 kiNm

A

A

] CENTALIMK-Gelenkwelle mit drehelastischer dampfen
'I der CENTAX-V Vorschaltkupplung
S | e Ten = 25... 50 KNm

Singla CENTALINK joint with highly flexible CENTAX ele-
ment and membrane

Simple, low cost solution for drives with moderate angular
or radial misalignment
Ty = 25 — 25 kNm

Einzelnes CEMTALINK-Gelenk mit drehelastischem
CENTAX-Element und Memtran,

Einlache, preiswerte Losung fr Antriebe mit maigen wiry
keligen bzw. radialen Verlagerungen

Tk = 25... 25 KNm

CENTALINE-shalt with twin elernent CENTAX coupling for
high torsional flexibility and for large misalignments
Tkn = 25— 25 kKNm

CENTALINK-Gelenkwelle mit 2-reihiger CENTAX-Kupp
lung lar hohe Drehelastizitat und fir graBe Verlagerungen

Ten = 25 .. 25 KNm

2 | 2

Single CENTALINK-joint with twin element CENTAX coup-
ling for high torsional flexibility and for moderate misalian-
ments

TN = 25 — 25 kNm

Einzelnes CENTALINK-Gelenk mit 2-reiniger CENTAX
Kupplung fir hohe Drehelastizitdt und fur maBige Ver-
lagerungen

_ TkN ... 25 — 25 KNm
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CENTA couplings for similar application areas
CENTA-Kupplungen fiir ahnliche Einsatzgebiete

CENTAX-V torsionally damping intermediate coupling for U-joint
shatts, well proven over 5 years with thousands of applications.
Tkw = 0.23 — 50 kNm

Catalog CX-V

CENTAX-V drehelastische dampfende Vorschallkupplungen fur
Kardarwellen, seit 5 Jahren lausendiach bewahrt

Tkw = 0,23 ... 50 KNm

Katalog CX-V

b

AR

N\

CENTAFLEX, series A — Types G and G2

Torsionally soft, very flexible in all directions, free of backlash and
wear, ideal for Diesel engines, for flywheel and front PTO's
Million times proven over 23 years.

Tin = 0,1 — 2.5 KNm

Catalog CF-A

CENTAFLEX, Baureihe A, Bauform G und G2

drehelastisch, spielfrei, groBe Verlagerungstahigkeait in jeder Rich-
tung, ideal far Dieselmaotore, sait 23 Jahren millionenfach bewahrt
Tew = 0.1 ... 2.5 KNm

Katalog CF-A

CENTA FH bearing housing

with tarsionally flexible coupling (CENTAX or CENTAMAX) for use
with diesel engines and U-joint shafts. The bearings in the flange
housing protect the crankshaft of the diesel engine fram all harmiul
forces due o the use of cardan shafts

Ten = 08 — 20 kNm

For SAE-housings sizes 2, 1. 0, 00 Catalog CXA

CENTA-FH Flanschlagergehduse

mil drehelastischer Kupplung (CENMTAX oder CENTAMAX) 2ur Ver
bindung von Dieselmotoren mit Kardarweilen. Die Lagerung im
Flanschgehause schitzt die Kurbelwelle des Dieselimotors vor allen
schadlichen Kraften aus der Kardanwelle

Tew = 0B ... 20 KNm

Fir SAE Gehause GroBen 2,1, 0,00  Katalog CXV

PEERANIL

sisasucts B

57
o
A iy
00
A, L _.-'"K"/

Single CENTALINK-joint

flexible in axial and angular directions, yet radially siiff, forms the
second bearing for shafts with only one beanng, eg. water &l
dnves

Th'r = 25 — 125 kNm

Einzelnes CENTALINK-Gelenk

Axial- und winkelbeweglich, jedoch radial steif, bildet gleichzeitig die 2
Lagerstelle far Wedlen mit nur einer Lagerung, z. B, Wasser-Jet-An-
Irebe

Tew = 25 ... 125 KNm
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CENTA Italy

CENTA__ the international

Subsidiaries

Australia

CENTA Transmissions Pty. Ltd.
P.O. Box 6245

South Windsor, NSW 2756

Austria

Hainzl Industriesysteme GmbH
Industriezeile 56

A-4040 Linz

Belgium

Caldic Techniek Belgium N.V.
Tollaan 73

B-1932 Sint-Stevens-Woluwe

Brazil

CENTA Transmissoes Ltda.
Rua José Américo
Cangado Bahia 199
Cidade Industrial
32.210-130 Contagem MG

Canada

CENTA CORP.

815 Blackhawk Drive
Westmont, IL 60559, USA

Chile

Comercial TGC Ltda.

Calle Dr. M. Barros Borgofio 255-263
Casilla 16.800 (P.O. Box)
Santiago-Providencia

China

CENTA Representative Office
Room.11C, Cross Region Plaza
No. 899 LingLing Road
Shanghai, PC200030

Denmark

CENTA Transmissioner A/S
A.C. Illums Vej 5
DK-8600 Silkeborg

Egypt
Hydraulic Misr
P.O. Box 418

Tenth of Ramadan City

Finland
Movetec Oy
Hannuksentie 1
FIN-02270 EPOO

S I A
CENTA Great Britain

France

Prud’Homme

Transmissions

66 Rue des St. Denis

B.P. 73

F-93302 Aubervilliers Cedex

s> Germany

CENTA Antriebe
Kirschey GmbH
Bergische Str. 7
D-42781 Haan

<> Great Britain

CENTA Transmissions Ltd.
Thackley Court,

Thackley Old Road,
Shipley, Bradford,

West Yorkshire, BD18 1BW

Greece

Industry: Marine:

Kitko S.A. Technava S.A.

1, Rodon St. 6,Loudovikou Sq.
17121 N.Smymi 18531 Piraeus
Athens

Hong Kong/China
Foilborn Enterprise Ltd.
Unit A8-9, 13/F

Veristrong Industrial Centre
34-36 Au Pui Wan Street
Fotan, Shatin

N.T. Hong Kong

India

NENCO

National Engineering Company
J-225, M.1.D.C., Bhosari,

Pune - 411 026

Israel

Redco Equipment & Industry
3, Rival Street

Tel Aviv 67778

IL - Tel Aviv

P
&~ Ttaly

CENTA Transmissioni Srl
Viale A. De Gasperi, 17/19
1-20020 Lainate (Mi)

NTA Singapore

Japan

Miki Pulley Co.Ltd.
1-39-7, Komatsubara
Zama-City, Kanagawa

JAPAN 228-857

Korea

Marine Equipment Korea Co. Ltd.
#823, Ocean Tower

760-3 Woo 1 Dong
Haeundae-Gu, Busan

P -
s> Mexico
CENTA CORP.

815 Blackhawk Drive

Westmont, IL 60559, USA

@‘ Netherlands
CENTA Nederland b.V.

Nijverheidsweg 4
NL-3251 LP Stellendam

New Zealand
Brevini Ltd.

9 Bishop Croke Place

East Tamaki
PO Box 58-418 - Greenmount
NZ-Auckland

N
<2 Norway
CENTA transmisjoner A.S.

P.0.B. 1551
N-3206 Sandefjord

Poland

Industry: Marine:

IOW Trade FBSM

Sp.z.0.0. Engineering & Co.

ul. Zwolenska 17 UL.Podmokla 3
04-761 Warszawa 71-776 Szczecin

Portugal

PINHOL Import Dep.
Avenida 24 de Julho, 174
P - LISBOA 1350

CENTA USA

service

P
s~ Singapore

CENTA TRANSMISSIONS
FAR EAST PTE LTD

51 Bukit Batok Crescent
#05-24 Unity Centre
Singapore 658077

South Africa
Entramarc (PTY) Ltd.
P.O. Box 69189
2021 Bryanston

ZA - Transvaal

Spain

Herrekor S.A.

Zamoka Lantegialdea

Oialume Bidea 25, Barrio Ergobia
ES-20116 Astigarraga-Gipuzkoa

AN
<ws Sweden

CENTA Transmission Sweden AB
Metalgatan 21A
S-26272 Angelholm

Switzerland

Hydratec, Hydraulic+Antriebs-Technik AG
Chamerstrasse 172

CH-6300 Zug

Taiwan

ACE Pillar Trading Co., Ltd.

No. 2 Lane 61, Sec. 1.

Kuanfu Road, San-Chung City, R.O.C.
Taipei

Turkey

Industry:

Erler Makina ve Gida Sanayi Ltd.Sti.
Ivedik

Organize Sanayi

Has Emek Sitesi 676. Sokak No. 3
Ostim/Ankara

& USA

CENTA CORP.
815 Blackhawk Drive
Westmont, IL 60559

CENTA Antriebe is also
represented in:

Bulgaria, CSFR, Hungaria, Jugoslavia,
Romania and further countries.

CENTA

CENTA

D-42755 Haan P.0O.B 1125
tel.: ++49-2129-912-0
e-mail: centa@centa.de

AN RIEIBIE]
Kirschey GmbH

Bergische Strasse 7
Fax: ++49-2129-2790
http://www.centa.de





